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Таблица 1

Схема
Эпюры моментов

и перерезывающих
сил
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Значение момента в средней точке M∗ = RAya − MAz.
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Таблица 2

Схема
Эпюры моментов

и перерезывающих
сил

Реакции опор
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Таблица 3

Схема Эпюры моментов
и перерезывающих

сил

Реакций опор
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